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1、概述

本软件适用于 LK-RM 系列的继电器模块参数配置和调试。

2、使用环境

本软件运行环境WinXP/Vista/Win7/Win10，继电器模块通过 USB-485与计算机连接。

3、使用说明

3.1、串口查找

1、在计算机上插入 USB-485 转换器，待计算机识别出 USB 设备后在计算机桌面上右键“此电脑”然

后点“管理”弹出“计算机管理”窗口如图 3.1。

图 3.1

2、在弹出“计算机管理”窗口中单击左边的“设备管理器”，然后在右边找到“端口”点击前面

的箭头如图 3.2.

图 3.2
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3、找到插入的 USB 设备并查看端口号。

3.2、串口设置

打开“继电器模块串口调试助手”，选择前面查看到的串口号，波特率和地址码设置与电路板上的

拨码一致，然后点击“打开串口”如图 3.3。如果弹出“串口打开失败”，点击“确定”然后检查串口

号是否正确。

图 3.3

3.3、读取设备信息

点击设备信息选项上的“读取”按键如图 3.4，如果读取到设备的信息说明通讯正常，如果没有读

取到设备信息检查接线和串口参数。

图 3.4

3.4、继电器控制

在“继电器控制”选项内按下按键控制继电器，如图 3.5。

图 3.5

3.5、Pelco-D 协议控制设置

1、点击“Pelco-D 协议控制设置”选项，如图 3.6。此项参数设置可以读取和设置每一路继电器的

控制指令和控制方式。



5

图 3.6

2、点击需要设置的那一路的“读取”按键先读取存储在电路板上的信息，然后设置“控制指令”

和“控制方式”。控制方式“点动”是按下按键继电器吸合松开按键继电器断开，“自锁”是一下按键

继电器吸合再按一下继电器断开，“延时”是按下按键继电器吸合设置的延时时间后自动断开。控制方

式为“点动”或“自锁”时延时间无效，当设置为“延时”时需要设置“延时时间”。延时时间的范围

为 0.1-100 秒，超出此范围会报错。设置好参数后点击“应用”，参数即保存到电路板上。

3.6、遥控设置

1、点击“遥控设置”选项，如图 3.7。此项可以设置遥控功能的开启或关闭，遥控器的编码芯片和

遥控功能的相关参数设置。

图 3.7

2、将右边“功能设置”选项内将遥控功能设置为“开”，“编码芯片”选择遥控器的编码芯片，

然后点“应用”按键。如需关闭遥控功能，将“遥控功能”设为“关”按下“应用”按键即可。
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3、在电路板上按住遥控配对按键 3 秒，待电源指示灯闪烁后松开按键。然后按下遥控器的任意按

键，电源指示灯变为常亮遥控配对成功。

4、在软件上按下“打开接收”按键，如图 3.8。

图 3.8

5、按下遥控器按键，在软件上“按键码值”后面会显示按键的值，将此值填写到要对控制的那一

路“按键码值”内，如图 3.9。

图 3.9

6、设置好“控制方式”然后点击后面的“应用”按键，参数即保存到电路板上。其他路的设置方

法重复步骤 5即可，所有的参数都设置完成后点击“关闭接收”按键。
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